Erginzung zum 5. Tutorium

Hohere Mathematik III fiir die Fachrichtungen

Elektroingenieurwesen, Physik und Geodésie

DGL-Systeme erster Ordnung / AWP
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Ubersicht

‘ Voraussetzung an F ‘ Aussage ‘ Hinweis

keine (aufler Stetigkeit)

e Existenz mind. einer Lsg.
e max. Ex.-Intervalle (,,bis zum Rand von D)
(Satz von Peano)

i. A. keine Eindeutigkeit
und unterschiedlich grofie
Ex.-Intervalle (s. Aufg. 22)

F ngl Y, Y2, -3 Yn
stetig differenzierbar

zusdtzlich:
e Eindeutigkeit
(Satz von Picard-Lindeldf)

Beweis mit
Banachschem Fixpunktsatz

F(t,g) = AD)F(t) + b(1),
wobei

AT — R™" stetig

b: I — R" stetig

I Intervall (D = I xR"™)
(lineares DGL-System)

zusitzlich: ~ (Ohne Anfangswerte)
e hom. System (b = 0) hat n-dim. Lsg.-raum
e Variation-der-Konstanten-Formel,
um Lsg. des inhom. Problems zu ermitteln
o  allg. Lsg.=
allg. Lsg. d. hom. Problems +
eine spezielle Lsg. d. inhom. P.«

e Schreibweise:
F(t, ) = ... statt
F(z,9)=...

o ZF(t,) = A(t)

F(t,9) = Ag(t), wobei
A(t) = A € R™*™ konst.
(lineares DGL-System
mit konst. Koeff.)

zusdtzlich:  (Ohne Anfangswerte)

e vollstéindige Losungstheorie”

Erhalte Fundamental-S. nach
©29.2/29.3 (EW von A &

Basis der Hauptriume)
oder
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